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Dobot Magician Lite

Dobot Magician Lite to lekkie i wielofunkcyjne ramie robota stworzone z mysla o edukacji. Uczniowie
moga zaréwno programowac robota, jak i wejs¢ w interakcje ze sprzetem, dzieki czemu dowiedz3 sie,
jak dziata sztuczna inteligencja i roboty oraz jakie moga mie¢ zastosowania w réznych branzach.

Przyjazny dla uzytkownika &

Magician Lite pracuje z powtarzalnoscia 0,2 mm,
maksymalnym udzwigiem 0,25 kg i zasiegiem 340 mm oraz
obstuguje wiele roznych chwytakéw i efektorow, takich jak
miekki chwytak, przyssawka i chwytak do pisaka. Wyposazony
w funkcje wykrywania kolizji, zapewnia bezpieczenstwo
mtodym uczniom i operatorom.

Kontroler

Ramie zostato wyposazone w zewnetrzny kontroler ("Magic
Box"), ktory oddziela algorytm sterowania ruchem ramienia i
zadan uzytkownika, co zapewnia wiekszg wygode dla
programowania. Robot wspiera komunikacje przez Bluetooth.
Posiada 12 portéw komunikacyjnych. Kontroler zasilany
elektrycznie 12 V.

Urzadzenie mozna kontrolowaé m.in. z portu USB lub
bezprzewodowo z wykorzystaniem Bluetooth.

Programowanie robota

Platforma programowa DobotLab oferuje wiele metod programowania
robotow. Z platformg Dobot Scratch, uczniowie moga programowad,
tworzyc gry i animacje przez podnoszenie i upuszczanie blokéw z kodem.

Firma Mechatronik jest oficjalnym dystrybutorem robotéw DOBOT. Na

rynku jesteSmy od 2004 roku. Nie ograniczamy naszej wspotpracy z E.ontakt: h ol
Klientem tylko do roli sprzedawcéw. W kazdej dziedzinie naszej oferty luro@mechatronik.p
660414 460

staramy sie zapewni¢ kompletng ustuge: od projektu poprzez

konsultacje, szkolenia, dostawe i serwis. IRMEE eI
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Liczba osi 4

Udzwig 250 g

Zasieg maksymalny 340 mm

Doktadno$¢ pozycjonowania +0,2 mm

Napiecie zasilania Od 100 Vdo 240 VAC,50/ 60 Hz
Napiecie wejsciowe 12 V/5ADC

Temperatura pracy Od -5°C do 45°C

Moc Maksymalnie 60 W

Komunikacja USB/ port szeregowy
Oprogramowanie Dobot Studio / Dobot Scratch
Wymiary bazy 146 x 146 mm

Dlugo$ ¢ ramienia 150 mm

Masa 24 kg

0O$ 1 -baza Od -135°do 135°

0§ 2 -tylne ramie Od -5° do 80°

O$ 3 -przednie ramie Od -10°do 85°

O$ 4 -narzedzia koncowe Od -145°do 145°

Uchwyt dlugopisu Srednica dlugopisu: od 8 mm do 12 mm

Wbudowana pompka powietrza pracujgca pod

AR podci$nieniem, przy Srednicy przyssawki 20 mm
Wbudowany naped pompy powietrza dziata pod
Miekki chwytak nadciSnieniem i podciSnieniem, przy maksymalnej
odleglosciotwarcia i zamkniecia 50 mm
Interfejsy zasilajace 2x 4-pin, 12 V/ 3 ADC
Xlgziﬂﬁgsggi T 2x 10-pin, szeregowy intefejs komunikacyjny
6x zielony terminal,
4-pin,
3,3V/ 5 VO,
5 V1 A-VCC,
Interfejsy /O wielofunkcyjny interfejs multipleksowania,

zdefiniowane przez uzytkownika I/ O,
AD,

wyjscie PWM,

2C

2x 761ty terminal,

4-pin,

Interfejs sterownika krokowego | Silnik krokowy 2-fazowy,
16 podziatow,
12V/1A
2x czerwony terminal,

Interfejs zasilania 12 V 2-pin,
maks. 12 V/ 3 A
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