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Dobot Magician E6

DOBOT Magician E6 to 6-osiowy cobot klasy desktop dedykowany do edukacji i prowadzenia badan
naukowych. Ma wydajnos¢ klasy przemystowej i jest kompatybilny z szeroka gamga akcesoriow

przeznaczonych do uzytku przemystowego.

Moze doktadnie symulowaé rézne scenariusze

automatyzacji, aby zapewnic jakosciowe doswiadczenia edukacyjne i badawcze. Magician E6 posiada
szereg interfejséw do rozwoju wtdérnego i materiatéw szkoleniowych w zakresie edukacji robotycznej,
ktore otwierajg drzwi do nowego sposobu edukacji. Jest to idealna platforma do odkrywania sztucznej
inteligencji, inteligentnej produkcji i innych dziedzin nauki.

Wysoki poziom bezpieczenstwa

Optywowa konstrukcja korpusu z funkcja
wykrywania kolizji zapewnia bezpieczniejsza
prace. Robot jest wyposazony w pierscien
wskaznika Swietlnego, ktory utatwia
monitorowanie stanu pracy Magician E6.
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Kompaktowy i tatwy w montazu

Magician E6 jest lekki i kompaktowy. W tatwy
sposdb mozna go zainstalowaé na biurku lub
stole. Posiada wbudowang skrzynke kontrolna,
ktdra upraszcza zewnetrzne okablowanie.

konsultacje, szkolenia, dostawe i serwis.

Firma Mechatronik jest oficjalnym dystrybutorem robotéw DOBOT. Na
rynku jesteSmy od 2004 roku. Nie ograniczamy naszej wspotpracy z
Klientem tylko do roli sprzedawcéw. W kazdej dziedzinie naszej oferty
staramy sie zapewni¢ kompletng ustuge: od projektu poprzez

Kontakt:
biuro@mechatronik.pl
660414 460
www.mechatronik.pl

0 DOBO1

www.sklep.mechatronik.pl @


https://sklep.mechatronik.pl/

MECHATRONIK

Artur Grochowski

©

tatwy w uzyciu

Technologia odtwarzania trajektorii pozwala na zaprogramowanie robota bez uzywania
jezykdw programowania. Magician E6 obstuguje rowniez programowanie graficzne, moze by¢

programowany i sterowany za pomocg ROS, Matlab, Labview i C++.
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Magician E6 posiada porty interfejsu, dzieki czemu mozliwa jest efektywna rozbudowa. Jest
kompatybilny z réznorodnymi przyssawkami klasy przemystowej, chwytakami, szynami
Slizgowymi i innymi akcesoriami zapewnia wiecej mozliwosci.
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Mozliwosc rozbudowy
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Waga 7,2 kg

Liczba osi 6

Udzwig 500g

Promien pracy 450 mm

Dokladnos ¢ pozycjonowania +0.1 mm

Maksymalna predko$¢ TCP 0.5 m/s
J1 +360°
J2 +135°

Zakres ruchu = 1547
J4 +160°
J5 +173°
J6 +360°

Maksymalna predkos¢ zlacza 120°/s

Moc 100V~ 240V AC, 50/60 Hz

Napiecie zmianowe 48V DC, 5A

Zuzycie energii 130W
Komunikacja Interfejs: Ethernet 2, for TCP/IP and Modbus TCP
Koncowka ramion DIx2,DOx2,24Vx1,GNDx 1

I/O Interface

Baza DIx16,DOx16,24Vx4,GNDx 4
I/O Power 24 V,maks. 2 A,maks. 0,5 Adla kazdego kanatu
Interfejs zewnetrzny EMO x 1, ABZ encoder x 1, Power connector x 1
Oprogramowanie sterujace DobotStudio Pro
Stopieni ochrony IP P20
Wymiary jednostki bazowej 162 mm x 120 mm x 103mm
Warunki pracy temperatura: 0°to 40° C, wilgotnos$¢: 25-85%
Glosnos¢ 60dB (A)
Orientacja instalacji biurko
Materialy Stop aluminium, plastik ABS

0 DOBOT www.sklep.mechatronik.pl @


https://sklep.mechatronik.pl/

