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Dobot�Magician

Ramię robota Dobot Magician to 4 osiowy robot
dydaktyczny typu puma. Konstrukcja robota
zapewnia pracę ramienia w układzie równoległym,
co oznacza, że końcowa zawsze pracuje równolegle
do płaszczyzny. Zwiększa to funkcjonalność robota
w zakresie rysowania, grawerowania laserem czy
druku 3D przy jednoczesnym zachowaniu funkcji
manipulacji.  

Basic�i�Advanced

Sterowanie

Interfejs Bluetooth - do bezprzewodowej komunikacji, np. z telefonem lub innym modułem BT ,
Moduł WiFi - umożliwia komunikację poprzez Internet,
Port USB - do komunikacji z komputerem w celu programowania ruchów np. w postaci bloczków
lub w języku C++, C#, Python lub Java z wykorzystaniem dedykowanego API,
Joystick - umożliwia manualną kontrolę ramienia,
Funkcję Handhold teaching umożliwiającą zarejestrowanie wykonanych ruchów, a następnie
powtórzenie ich przez ramię robota. 

Ramię Dobot Magician można kontrolować różnymi sposobami. Robot w wersji Advanced posiada: 

Funkcje robota

Przenoszenie przedmiotów. 
Rysowanie - np. pisakiem po papierze  i grawerowanie - np. w drewnie lub skórze. Robot obsługuje
pliki w formatach BMP, SVG, DXF, działa z precyzją do 0,2 mm.
Druk 3D

Dzięki zastosowaniu prostego mechanizmu narzędzia zamontowane na końcu robota można bardzo
łatwo wymieniać.  Dostępność narzędzi różni się w zależności od wybranej wersji.

Robot Dobot Magician jest gotowy do użytku zaraz po wyjęciu z pudełka - po zainstalowaniu aplikacji
sterującej wystarczy włączyć ramię do zasilania, połączyć z komputerem za pomocą złącza USB i
gotowe - można zaczynać pracę. 

Gotowy do użycia po wyjęciu z pudełka
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Firma Mechatronik jest oficjalnym dystrybutorem robotów DOBOT. Na
rynku jesteśmy od 2004 roku. Nie ograniczamy naszej współpracy z
Klientem tylko do roli sprzedawców. W każdej dziedzinie naszej oferty
staramy się zapewnić kompletną usługę: od projektu poprzez
konsultację, szkolenia, dostawę i serwis. 

PARAMETRY BASIC ADVANCED
Ramię robota X X
Końcówka s s ąca X X
Chwytak X X

Zes taw do rys owania X X

Zes taw do druku 3D X X

Moduł Bluetooth X

Końcówka z las erem X

Moduł WiFi X

J oys tick X

Kontakt:
biuro@mechatronik.pl
660 414 460
www.mechatronik.pl

Robot występuje w dwóch wersjach: podstawowej (Basic) i rozszerzonej (Advanced).  Różnią się one
posiadanymi modułami oraz funkcjonalnościami. Szczegóły przedstawione są w tabeli poniżej.

Wersje robota - Basic i Advanced

Oś jezdna i podajnik liniowy

Ramię Dobot Magician można zakupić w zestawie z dedykowaną osią jezdną lub podajnikiem liniowym.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Liczba os i 4

Udźwig 500 g

Zas ięg maks ymalny 320 mm

Dokładnoś ć pozycjonowania +/ - 0,1 mm

Komunikacja

USB (USB-UART)

WIFI (v. Advanced)

Bluetooth (v. Advanced)

Zas ilacz (w zes tawie)
od 100 V do 240 V

50 V /  60 Hz

Zas ilanie robota 12 VDC /  7 A

Pobór mocy do 60 W

Temperatura  pracy od 10 °C do 60 °C

RUCH OSI

Oś Zakres Maksymalna prędkoś ć z
obciążeniem do 250 g

Obrót pods tawy od -135 ° do 135 ° 320 °/ s

Tylna częś ć ramienia od 0 ° do 85 ° 320 °/ s

Przednia częś ć ramienia od 10 ° do 95 ° 320 °/ s

Obrót chwytaka od +90 ° do -90 ° 480 °/ s

WYMIARY
Mas a 4 kg

Wymiary pods tawy 158 x 158 mm

Materiały Aluminum 6061, ABS, plas tik

Mocowanie do pos tawienia  na biurku, blacie

Wymiary obudowy 307 x 224 x 330 mm

APLIKACJE

Oprogramowanie DobotStudio, Repetier Hos t, GrblController3.6,
Graphic programing

Tworzenie oprogramowania Protokokół komunikacyjny USB - UART, Biblioteki
DOBOT

Interfejs y rozs zerzeń I/ O
10 x I/ O z funkcja  PWM i wejś cia  analogowego, 4 x
wyjś cie zas ilania  12 V, Interfejs  UART, Res et, 2x
Stepper

NARZĘDZIA KOŃCOWE

Druk 3D

Rozmiar: 150 x 150 x 150 mm

Materiał: PLA

Rozdzielczoś ć: 0,1 mm

Las er
Moc: 500 mW

Typ: 405 nm (niebies ki)

Zas ilanie: 12 V
Uchwyt markera Średnica markera: 10 mm

Uchwyt s s ący
Średnica: 20 mm

Ciś nienie: -30 kPa

Chwytak
Typ: pneumatyczny

Zas ięg: 40 mm

Siła: 8 N
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